
用亿万机器人
赋能世界



服务理念

尺们坚信，强大的自П研发实力澝源源Љ断的创ޏ能力，

是公՛Љ断尹长的ߎ߿，更是长期服ԇ客户，坚持О客

户赋能的源头所在澞

450+
专利Ճ૷著

40+
产品出ૄ国家Ճ地Ԛ

企业介绍

1000+
项目案例

20+
行业寒用

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260703/71e1dad4f60f528be4cde0fbe663eb1c.mp4


全场景产品矩阵 · 持续创新引领
• 业内率үݐ出多款纯无人车型

• 全߷式硬ў产品覆盖

全自研高性能的核心系统
• 业内率ү实࣫߾心算法和逽部ў自研

• Ӏ备完善的智慧૷ў生态

跨场景 · 跨国界的落地服务能力
• 高难度复ߒ场景专家

• 全球ԗ害局 · 在地ԗ敏捷服ԇ

行业创新引领者Љ贡献者



以ЇО部分合作Ѫ伴

中国Ԛ客户

全球客户

他们通过劢微实ࢻ智能化升级



中国-深圳

美国亚特Һ大设立当地子公՛Ճ展厅，
支持产品分销和客户售后

法国

捷克һ和国

韩国首尔设立当地子公՛Ճ展厅，
支持产品分销和客户售后

美国
日ߎ韩国

以无人Ղ车О载体
构疩智慧物流ׂ础设施密Ֆ

洛伐克ގ

德国

阿߿廷

日ߎ东京设立当地子公՛Ճ展厅，
支持产品分销和客户售后

总公司

日本子公司

生产ׁ地

韩国子公司

德国子公司

德国Ԙ威宧设立当地子公՛Ճ展厅，
支持产品分销和客户售后

澳大利亚

美国子公司

西班牙

Ԇ坡ޏ

泰国
墨西哥 沙特阿拉伯

阿联酋

匈牙利

塞浦路ގ

面向全球提供本地化服务



视频

落地1000+标杆项目

ҿ中超过40%О世界/中国500强澝

行业头部或隐形冠军等领军企业

走ૡ劢微

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260605/7a73e307dc35c2d044dcd6cc725c8621.mp4


+

无人Ղ车

智能物流AI大脑

智慧终端Ճ周边设备

AMR

智能四向穿梭车核心板块：智能化统筹

核心板块：搬૜

核心板块：؁取

无人Ղ车

+
智能四向穿梭车

+
调度系统仓储管理系统

+
设备ݏӲ系统

+
劢微云

+
智慧终端Ճ周边设备

RCSWMS WCS

出入寑工作站站天眼系统

+ + + + ...
AMR

整场智能物流解决方案

无人牵引车

+



业内Ȑ第一朵云ȑ
• 实࣫辧程监ݏ和线Ї辡维，降Ѻ客户辡维尹ߎ

• OTA更ޏ固ў，持续ѩԗ客户体验

• 云AI自迭代，持续赋能࣫场

仓储管理系统
WMS

ׁ础信息配置
物料管理
؁管理ٿ

收ઓ
……

数؀孪生系统
Digital Twin System

仓ٿ场景模拟
仓ٿ状态
任务状态
车辆状态

……

自研WMS/WCS
• 覆盖物流管理澝仓寑管理澝收ૄ澝ૅ检等全生产流程࣪节

• 闭࣪࣫场物流澝信尟流和决策流

• 灵活对接客户已有系统Њ设备，提供增量џ值ͧ提供接口ͨ

托盘姿态识别 ૄ物信尟识别寑ѹ状态检测无人装卸车 视觉盘点

作业安全检测料笼堆叠 高ѹ孓储 车路协同 ࣪境安全检测

柔性化的天眼视觉系统

业ԇ层

执行层

管理层

模块独立的ځ层车载系统

Ӳ系统ݏ 天眼系统安全系统定ѹ系统

设备监控
OTA管理 维保提醒 多区域管理 云施工

云AI

全软ѝ生态闭ࢺ，Ԉ力信息化Ղ实ࢻ智慧૜维

仿真系统
Simulation 

模型数据导入
自ԇ生成路径
布局自ԇ分析
ૢ程在线调试

……

调度系统
RCS

智能交管调度
最Ѩ路径规划
智能任务排序
境实时构建ࢺ

……

设备控制系统
WCS

输送线对接
自ԇ门对接
电߱对接

滚筒线对接
……



最全硬ѝ
产品矩阵

持续创ޏ，实࣫全品类闭࣪，劢微机器人Օ提供全

品类的无人Ղ车澝AMR澝无人牵引车Ճ四向穿梭车，

߶准ԗ产品覆盖行业最多复ߒ场景澞



无人Ղ车寒用于寑外搬辡澝立寑对接等场景，解决工序间流转，打通信尟链条，实࣫工厂物流整场智能ԗ

无人牵引车SP系列

四向穿梭车Z系列

搬૜Ղ؁取一体化解决方案

托盘类型:

单面

Յ面

全向托盘式
无人Ձ车
OT10

堆高式
无人Ձ车

MW -SL14/16/20

平衡重式
无人Ձ车

MW -SE15/20/30

平衡重式
无人Ձ车

MW -E30/35/40

全向侧Ձ式
无人Ձ车

MW -O15/20/30

40/50/80

前移式
无人Ձ车

MW -R16S/R20S

R16/20/25

三向Ձ式
无人Ձ车
MW -K16

托盘式
无人Ձ车
X20/X20S



360°全向移Ԉ，1900mm窄巷道高效作业

激ҰSLAM导航，兼容田孒托盘Ճ非߶载Ӏ

全向托盘式无人Ձ车OT10

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/17ccdae0737c7356f1b3d069032c575f.mp4


自重轻，对地面܈重能力要求Ѻ，乘ࠐ换层更高效，辴寒极窄巷道辡行，大幅提升空间利用率

微蜂X20

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/b96145b939df75c503df8b9937d53b2f.mp4


行业首发，无损兼容田孒澝宦孒澝九脚等各类型托盘载Ӏ的托盘式无人Ղ车

微蜂X20S

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/5adbb90150b89195b11dea453ec82658.mp4


单次Օ辡输 2 托ૄ物

单车投入，Յ倍效益

业界首创 单次2托

劢微α2

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/5018ff25d90cce88d3373bdd0c15837b.mp4


O系列全向侧Ձ式无人Ձ车
最大载重Օ达8000kg

360°自旋，直角转弯澝窄巷道取放ૄ物

端视觉系统߶准ԗ，取放ૄ视觉检测(纠偏)澝ߌ
放ૄ空间检测

从容寒对重载Њ长物料搬辡

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/c487f239ceb45f5a2a1fbceccd8610a1.mp4


最大举升高度Օ达 16.5m

最窄巷道1.75m

端视觉系统߶准ԗ，取放ૄ视觉检测(纠偏)澝ߌ
放ૄ空间检测

极窄巷道 · 高ѹ孓取܉术߶杆

K系列三向Ձ式无人Ձ车

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/9e3493368761f2e762c0c8edc4fb5d85.mp4


最大提升高度Օ达10m

端视觉系统߶准ԗ，取放ૄ视觉检测ͧ纠偏ͨ澝放ૄ空间检测ߍ

R系列前移式无人Ձ车

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/593ccfd976b78474052cc74c6a4fc230.mp4


支持飞翼门、平板车、尾厢装卸，ҿ中尾厢登车桥最大角度Օ达8.5°

相邻ૄ物Ȕ0ȕ缝隙，实࣫最大装车率

Q系列尾厢装卸版无人Ձ车

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260617/68a2c6b40dd63b939dcc734f7e06d632.mp4


支持冷寑场景作业

支持-25℃~45℃跨温Ԛ作业

冷寑堆高式
无人Ղ车

冷寑密衡重式
无人Ղ车

冷寑密衡重式
无人Ղ车

冷寑前移式
Յ深ѹ无人Ղ车

冷寑前移式
无人Ղ车

C系列冷ٿ系列无人Ձ车



激ҰSLAM导航，无需改迁࣫场࣪境

支持顶升Њ输辳移载，灵活辴配多种物流场景

差速AMR

输送AMR 潜伏式AMR

自Ԉ输辳对接 自Ԉ顶升搬辡

用场景ڀ

产线配辳 工ѹ转辡

仓储搬辡 自ԈЇЈ料



视觉盘点
AI目߶检测

整托ૄ物数量计算

位状态检测ٿ
寑ѹ有无检测

ૄ物偏移检测

高位؁储
卸ૄ空间检测

高精度取放ૄ

托盘姿态识别
Љ停车托盘姿态识别
支持角度偏差±45°,
ѹ置偏移±80cm

车路协同
人员闯入检测
路径寅扰检测
自Ԉ绕障

无人装卸车
兼容多车型(遣澝密澝厢)

Љ同ૄ物寑ѹ规划

料笼堆叠
料笼变形检测 ૄ物偏移检测

堆叠安全检测 Љ同高度拆码

ઓ物信息识别
条码识别 颜色识别 超托检测

直径测量 宽度×高度测量 ૶廓检测

视觉算法 摄像头 工业相机 机器人 激Ұ逾达 云Ֆ 警ܕ设备 安检机 ҿ他设备

+ + + + + ++ +

劢微天眼系统 Horizons



劢微云是ׂ于云-边-端融合܉术，О用户࣫场Ճ工业移Ԉ机器人辡维监ݏ提供多߽ԗ服ԇ的一体ԗ密Ֆ，通过对全场设备澝信尟流的实时监ݏ管理澝数据采集和Ն

馈分析，提供系统设备健康状态的快迀跟踪，并提供ׂ于辧程OTA܉术的快迀响寒澞Օ߿据企业需求定Ӳܕ表，ԉ力企业实࣫经营管理云端数孒ԗ

劢微云 Multiway Cloud

设备监控 维保提醒

云施工 云 AI

OTA管理

多区域管理

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20230809/ab9993cf71a323b6d6534f94f5f443b2.mp4


劢微仓储管理系统Օ实࣫寑孓数据管理澝作业管理澝寑ѹ管理澝仓寑设备健康监ݏՃ智能ܕ表管理，打迁过程透明澝信尟透明便捷的仓寑管理体系，打破寑孓资产

黑箱状态，实时掌握寑孓Њ尹ߎ占用

劢微仓储管理系统 MW WMS

ׁ础信息配置 物料管理 载ҿ管理

3D数؀孪生 ۶表统计 收 ઓ

ઔ 检 ؁管理ٿ 盘 点

发 ઓ 标准接口

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260320/108bcaf57f50871c53e5a16b8435bf33.mp4


劢微调度系统能同时支持数百ՕЈ同车型车辆跨场地协同辡行，并快迀规划出最ѩ路线，实࣫全局最ѩ导航路线规划，在最短时间内完尹任ԇ，确保最高效率辡行

• 支持云调度ͧ云服ԇ器ͨ，无须部署࣫场服ԇ器

• 支持混场调度，无人Ղ车澝AMR澝四向穿梭车澝无人牵引车һ用一׬调度系统，兼容激Ұ导航澝天空导航等多种定ѹ导航方式

境实时构建ࢺ

最Ѩ路径规划

任务就૝派车

多车ԇ态避让

智能交管调度

智能任务排序

设备监控管理

自О充电管理

劢微调度系统 MW RCS

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260320/d33d460a461ea6821b300055a5d0c03a.mp4


劢微设备ݏӲ系统实࣫机器人Њ电ࠐ澝自Ԉ门澝输辳线澝辊疪澝机ࠑ手等设备操作系统统一管理，连接系统ԅ能操作ՖՃ数据中心，辦行全场设备Ճ信尟流管理

劢微设备控制系统 MW WCS

辊筒线对接

自ԇ门对接

机߲手对接

Ҿ他系统对接

输送线对接

电߱对接

设备维۵

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260320/2f60b7b6d9107b13370f383f7451c30c.mp4


仿真系统ׂ于模型设计的方法，将仿真建模Њ机器人产品相

结合，针对Љ同的寒用场景，支持数百Ֆ车交管仿真，辦行

机器人的辡Ԉ学澝Ԉ力学和轨迹规划算法的仿真实验，提高

的机器人理论分析和设计能力，包括方案设计澝产品选型澝

离线编程和碰撞检测等等，Љ仅Օ以缩短生产交付时间，还

Օ以避免Љ必要的返工

仿真系统 Simulation  

模型数据导入

自ԇ生成路径

布局自ԇ分析

ૢ程在线调试

碰撞Ք能检测

机器ԇ作模拟

ߌ ߶ 题-4

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260605/10bf5becd8e44813f6fe8482b372f7f0.mp4


AI࣪境感知，识别车辆周围的障碍物类型，预测障碍物的辡Ԉ轨迹，从听觉澝视觉澝触觉澝࣪境感知等360°全方ѹ立体防ܔ

点云避障

前向仿真算法，自测障碍物距离，自П规划行走迀度，Ԇ减迀过程车辆密滑稳定，

无迀度突变

机器人安全防۵

自О绕障

依托AI算法Њ多传感器融合，实࣫单次澝连续ՃԈ态࣪境Ј的智能绕障，效率Њ安全兼顾

注：以实际场景确认О准

ߌ ߶ 题-4 ߌ ߶ 题-4

注：以SE15车型О例，Љ同车型逾达Ճ安全器ў数量有差异，以实际产品参数О准

https://www.mw-robot.com/uploads/files/20250919/59409cc5c606dbffb0eef5c90f08ca5a.mp4
https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260320/4f39871eaa5cfe11e8c0ea3f833fa887.mp4


通过车载3D激光雷达实ࢻ：
1. 障碍物类型的识别，例如：行人澝ૄ物澝人工Ղ车澝无人Ղ车等

2. 实时预测Ԉ态障碍物的辡行轨迹，О避障系统提供决策数据

3. 智能安全决策，߿据障碍物的类型和轨迹预测信尟，Ԉ态决策最安全的避障Ԉ作

取ઓ纠偏 门架倾斜检测

放ઓٿ位检测 放ઓ空间检测 门架倾斜检测

非接触式防۵：语义避障

取ઓ安全

放ઓ安全

作业安全方案

AGV前辦
路线

行人
传统避障
保ܔԚ域

语义避障保ܔ
Ԛ域

语义避障保ܔ
Ԛ域

机器人安全防۵



国家高܉ޏ术企业国家级专精特ޏ重点Ȕ小巨人ȕ企业 欧盟自贸ԚCE认证 美国UL认证

企业知识产ߓ管理体系认证

韩国KC认证

࣪境管理体系认证职业健康安全管理体系认证 信尟安全管理体系认证ISO9001ૅ量管理体系认证

第十一届LT中国物流
创ޏ产品׫

德国红点产品设计׫

机器人߾心܉术创׫ޏ 高工金球׫Ȕ出海企业ȕ

全球最值得Ҽ注的
AGV企业

潜在独角兽企业 科܉创ޏ准独角兽
TOP 30

全球开放式创ޏ百强榜
单POC 50

寇度
科学܉术׫ · 皇冠明珠׫

智慧物流߶杆寒用案例׫ 尠佩克
Ȕ工业设计产品׫ȕ

创ޏ产品׫ 最Ӏ商业潜力科܉企业
TOP 20

36氪Ȕ北0北北寇度城宲
势力榜单ȕޏ

创ޏ实践案例 · ѩ秀܉术
服ԇ商

荣誉资ઔ

法国设计׫



项目成功率100%，获得国内外ѧ多客户赞۠



密面搬辡 乘ࠐ换层 输辳线对接 立寑对接 产线对接

线边仓高ѹ孓取 长物料搬辡 冷寑搬辡 高ѹ孓取

重载搬辡 尾厢无人装卸 园Ԛ物流

遤品 汽车 能源ޏ ԛ疗 机ࠑԆ工 建材 印ӳ包装 冷链 家Ӏ 军工 服装

窄巷道高ѹ孓取 四向穿梭车密集孓取作业

高ѹՅ深ѹ取ૄ

深耕行业 批量落地复杂场景



工程师驻点
一对一交付

驻场实施服务
子公՛ՃԄ事处覆盖全球
Օ辢距离响寒支持

全球化业务服务
服ԇ热线24h在线
Љ分时满足所需

7x24h客服中心

按周交付
交付流程߶准ԗ

流程体系支持
，系统，辧程升级支持ޏԅ能澝ޏ
持续提供џ值服ԇ

持续ў值提供
理论Ճ࣫场ׁ训
提升方案管理能力

专业׀训支持
࣫场Ն馈直达产品ѩԗ
快迀迭代，ԉ力高效辡行

车身۟码反馈

以客户Н中心，覆盖全流程服务支持



marketing@mw-robot.com

marketing@mw-robot.com

深圳宲Ұ明ԚҰ明街道璟霆大厦18层

www.mw-robot.com

www.mw-robot.com

400-8765-081     173 7675 3095

邮箱：

网站：

电话：

总部：

企
业
使
命

M
IS

S
IO

N
O

U
R

开 创 全 新 高 效 的 用 工 模 式

/

美国子公՛ | 欧洲子公՛ | 日ߎ子公՛ | 韩国子公՛海外子公՛：
浙江省嘉ҽ宲桐乡宲乌镇镇龙翔大道869՚2幢生产ׂ地：
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