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激光导航定位
无需改造现场环境
环境自适应

不停车托盘姿态识别
视觉感知不停车姿态识别，可以实现
对货物的快速、准确取放。

360°立体安全防护
完善的故障自检功能
360°安全避障和声光警示

运行高智能



注：产品参数实时更新中，以上参数仅供参考，以实际为准。

L14 L16

激光导航(3D SLAM) / 混合导航 

无线Wi-Fi / 5G / 光通讯

前进、后退、转弯、自旋

自动/手动

1200

600

1832

3300

7500

2782x1420x3450

1220x122x40

620

55±5

±10/±1°

≤10

≤3°（5%）

≤30

2

48V/450Ah

自动/手动

6~8h

完全充放电2500次≧70%

型号
导航方式

通讯方式

行走方式

控制模式

额定载荷 （kg）

额定载荷中心距 （mm）

转弯半径（mm）

直角堆垛空间【标准1012托盘】（mm）

最大提升高度（mm）

外形尺寸 LxWxH（mm）

货叉尺寸 lxexs（mm）

货叉外间距 （mm）

货叉面最小离地高度（mm）

停车精度/角度（承载轮连线中心）（mm/ °）

越障高度（mm）

爬坡能力（°）

跨沟能力（mm）

最大行驶速度（m/s）

锂电池，电压/额定容量（V/Ah）

充电方式

续航时间

使用寿命

技术参数

基本参数

运动性能

电池性能

R12XC


